Hallo Herr Bräunl, 
 
vielen Dank für den netten Besuch bei uns am Standort.
 
Wie besprochen möchte wir Ihnen einige Informationsmaterialien zuschicke:
 
· Kostenlose und lizenzfreie igus Robot Control Software:
https://wiki.cpr-robots.com/index.php/IgusRobotControl-Release14-DE
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· Online Marktplatz RBTX:
https://rbtx.de/de-DE
 
 
· Lerninhalte zu unseren Robotern:
https://www.igus.de/automation/bildungsprogramm/lehrinhalte
 
· Roboterübersicht:
https://www.igus.de/automation/roboteruebersicht
 
 
· Vision App & App examples and source code
https://wiki.cpr-robots.com/index.php/Apps_for_the_Robot_Control
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· ROS packages
https://wiki.cpr-robots.com/index.php/ROS_packages
 
 
· Weitere Schnittstellen und Musterprogramme
https://www.igus.de/automation/robot-control-steuerung/schnittstellen-und-musterprogramme
 
 
· Wie versprochen hier einige Infos zu unseren Testlaboren:
igus Testlabor auf 4.000 m² – erwiesen, berechenbar, bewährt
Weiter unten auf der Seite finden eine virtuelle Entdeckungstour mit zahlreichen Videos zu den jeweiligen Stationen 
 
 
Bei Rückfragen stehe ich Ihnen gerne jederzeit als Ansprechpartner zur Verfügung /
Please do not hesitate to contact me if you have any further questions.
 
Mit freundlichen Grüßen / Best regards
Sena Esen
 
 
igus® GmbH
Technical Sales – Low Cost Automation
Technischer Vertrieb – Low Cost Automation
 
Tel.: +49 (0) 2203 / 9649 9841
mailto: sesen@igus.net
 
Buchen Sie eine kostenlose Live-Vorführung des ReBeL Cobots.
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Get to know us:
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igus® GmbH, Spicher Str. 1a, 51147 Köln 
AG Köln, HRB 27158, GF/CEO Frank Blase, Michael Blass, Artur Peplinski, Dr. Thilo Schultes, Tobias Vogel 
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Minimal App examples and source code

As a starting point to develop your own robot control apps you can use our Minimal App

available for C++ and Python)

These include a simplified API, documentation and

examples. The examples show how to read and write variables, how extend the robot program with new functions and how to create a user interface that integrates into

iRC/CPRog.

Download the source code and find the documentation on GitHub®. The interface will be extended with new functions in future.
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Vision App

Only available for embedded control, not in simulation mode.

The Vision App is created for 2D Object Detection. The app uses a standard USB camera which can be connected to your robot.
Download calibration sheet: CalibrationSheetV3.pdfD

Download user manual: UserManual_VisionApp_EN.pdfD

Download zip for robot: Vision2D.zip@

Download STL of measuring tips: Delta_and_Rebel STL@

What has changed: ChangeLog@

There are three Video Tutorials (German) how to use the Vision App:

+ Calibration®@
+ Settings for Object Detection@
« Programming®@ The xmi File of the example programm you can download heret@

In the video and for tests we used the ELP-USB4K03-SFV (5-50 mm). You can use all USB Cameras, which do not have an auto focus or wide angle.
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Downloads

Updater iRC und TinyCtrl fiir die integrierte Steuerung: Updater_iRC_V14-003-3.zip@

Nur die iRC-Windows-Software} Installer_iRC_V14-003-3.exe®

Apps: Available apps for the iRC are listed here: Apps for the Robot Control

Was wurde geéindert: Changelogi@




